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( 1. UYARILAR )

eUrliniin montaiji Grlini satin alan misteri tarafindan bu kilavuzda yer alan baglanti semalari, montaj bilgileri
vb. bilgiler g6z onlinde bulundurularak yapiimalidir.

e Bakim ve onarim, mutlaka uretici firmanin yetki verdigi teknisyenler tarafindan yapiimaldir.

eSensor ile kontrol Unitesi arasindaki mesafe mimkin mertebe kisa olmalidir. Gerek kalmadikga uygun
konnektor haricinde ek yapilmamalidir.

eSistem, Ozellikle parametreleri henliz ayarlanmamis bir kontrol sisteminin pargasi oldugu durumlarda, ilk
calistirma sirasinda kontrolsiiz hareketler gergeklestirebilir. Bu sebeple sensor, 6zellikle mal ve can
guvenliginin cihazin ¢alismasina bagh oldugu uygulamalarda kullanilmamahdir.

eSensoriin zarar gormemesi igin besleme yonlerine ve gerilim araligina dikkat edilmelidir. Tim baglantilar
yapilmadan enerji verilmemelidir.

eSensor ve kontrolor ekranl bir kablo kullanilarak baglanmalidir. Kablo ekrani topraga baglanmalidir.

eKonum isaretgisinin hemen yakininda bulunan ¢ok gli¢li manyetik alanlar hatali sinyallere neden olabilir.

eTasima, nakliye ve depolama; toza, neme, darbeye, diismeye, suya maruz kalmayacak sekilde orijinal
ambalajinda ve -20°C / +70°C ortam sicakliginda olmalidir.

eKullanicinin yapabilecegi iriin temizliginde alkol, tiner vb. kimyasal maddeler kullanilmamalidir. Uriin nemli
bir bez ile silinmelidir.

eUriin, kullanma kilavuzunda belirtilen &ézelliklerin disinda kullanildiginda zarar gérebilir ve kullanilamaz
duruma gelebilir. Bu durumda garanti kapsami disinda kalacaktir.

eMalin ayipl oldugunun anlasilmasi durumunda tiketici, 6502 sayili Tiketicinin Korunmasi Hakkinda
Kanunun 11 inci maddesinde yer alan haklarindan birini kullanabilir.

eTlketici, garantiden dogan haklarinin kullaniimasi ile ilgili olarak g¢ikabilecek uyusmazhklarda Tuketici
Hakem Heyetine veya Tiiketici Mahkemesine basvurabilir.

( 2. KUTU ICERIGI )

Uriin | Agiklama

ILT-110 | indiktif Lineer Pozisyon Sensorii
Montaj Ayagi | 500 stroga kadar 4 adet, 500 stroktan sonra 6 adet
Montaj Vidasi | M4x15 havsa basl vida (montaj ayagi adetine gore)
Saplama | M5x80 saplama, 1 adet
Mafsal | M5 disi mafsal, 1 adet
Kullanma Kilavuzu | 1 adet
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3. TEKNIK OZELLIKLER )

ELEKTRIKSEL VERILER

Elektriksel Strok (B)

Protokol

Baud rate

Data Bits
Parity

Adres

Cikis Update hizi
Sinyal yayihm gecikmesi
Cozanarluk

Tekrarlanabilirlik

Absolute Linearite

Besleme gerilimi

Besleme gerilimi dalgalanmasi
Gug tiketimi (ylkslz)

Voltaj agimi korumasi

Ters polarite korumasi

Kisa devre korumasi

MEKANIK VERILER

100 mm...500 mm arasinda 50 mm’lik adimlarla,
500 mm...1000 mm arasinda 100 mm’lik adimlarla

Modbus RTU, Modbus ASCII, ASCII ( her 100 ms’de bir)

600, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400, 57600, 115200
MODBUS RTU / MODBUS ASCII Default: 19200
ASCII Default: 9600

MODBUS ASCII: 7
ASCIl / MODBUS RTU: 8
None, Odd, Even
Default: None
1ile 247 arasinda
Default: 1
500 Hz

2,3,4,5,6,8, 10 ms (filtre secimine gore)
16 bit
<+ %0.012 FS (sinyal yayillim gecikmesi 10 ms iken)

< 1 %0.025 FS (min. £ 100 um)
(sinyal yayilim gecikmesi 10 ms iken)

8..33VDC
< %10 Vss
0.5wW
33 VDC
Evet, max. besleme voltajina kadar

Evet (cikislar, GND ve besleme voltaji maks.)

Govde Uzunlugu (A)
Elektriksel Strok (B)

Koruma Sinifi
Omiir

Baglanti Tipi
Mekanik Sabitleme
Calisma Sicakhgi

Depolama Sicakhgi

Malzeme

B + 84 mm

100 mm...500 mm arasinda 50 mm’lik adimlarla,
500 mm...1000 mm arasinda 100 mm’lik adimlarla

IP64
Mekanik olarak sinirsiz
Acili mafsal (£18°)
Ayarlanabilir (hareketli) montaj ayaklari
-20°C...+70°C
-20°C...+70°C

Kizak: POM
Govde: Eloksal kaplamali aliminyum
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4. MEKANIK OLCULER VE MONTA]J )

-4 - Electrical Zero Point

Sensoér; montaj kelepcgeleri ile montaja alternatif
olarak, oluga yerlestirilen bir M8 somun (DIN 439, 4.0
mm kalinhginda) ile sabitlenebilir.

Montaj Kelepgeleri:

e Yalnizda govde profiline takin

e Birkag montaj kelepgesi: esit mesafede
konumlandirin

e 2 montaj kelepgesi: Aralarindaki mesafe gévde
uzunlugunun yaklasik 2/3'tG kadar olmalidir.




KONUM iSARETLEYICILERI

GPM-U (Kilavuzlu ve Ustten Mafsalli)

5 - Electrical Zero Point

22

mME, 15 deep

GPM-6-U GPM-10-U
Kullanildig Strok 100 ... 600 mm 700 ... 1000 mm
Govde Materyali POM
Mafsal Materyali lgumid G / iglide® L280 (W300)
Agirhk ~20 gr

GPM-Y (Kilavuzlu ve Yandan Mafsalli)

68,75

-#5- Electrical Zero Point

GPM-6-Y GPM-10-Y
Kullanildigi Strok 100 ... 600 mm 700 ... 1000 mm
Govde Materyali POM
Mafsal Materyali Igumid G / iglide® L280 (W300)
Agirhk ~22gr

FPM (Bagimsiz)

FPM-6 FPM-10
Kullanildigi Strok 100 ... 600 mm 700 ... 1000 mm
Calisma Mesafesi (A) 0,3 mm
Montaj Olgiisii (B) 47 mm
izin verilen yanal sapma +0,5mm
Govde Materyali POM
Agirlik ~23 gr

vertical rotation 18"I

46,60

& - Electrical Zero Point

Konum isaretleyici her iki
yonde de monte edilebilir.

Mé, 15 deep
rotation 18°

-®- Electrical Zero Point

S
37,60

& - Electrical Zero Point

her iki
yénde de monte edilebilir.

Konum isaretleyici

& - Electrical Zero Point

Konum isaretleyici her iki
yonde de monte edilebilir.




C 5. ELEKTRIKSEL BAGLANTI )

Sinyal Kablo M12 / 5 pin erkek soket
SHIELD SHIELD Pin1
+V (Besleme Voltaji) Kirmizi Pin 2
GND Siyah Pin 3
(RS232 - Rx) / (RS485 - A) Sari Pin 4
(RS232 - Tx) / (RS485 - B) Yesil Pin 5

ASCII DATA FRAME FORMAT (Her 100 ms’de 1 gonderilir)

Pos Data Pos Data 1F
7 6 5 4 3 2 CRCH CRCL
8 1 hane (Ox0A)

\ }

! !

Pozisyon Bilgisi CRC-16 Maxim Algoritma ile
hesaplanacak.

RS-232 / RS-485 ASCII output telegram:

8 karakter Sayi + 16 bit CRC High Byte + 16bit CRC Low Byte + LF (Ox0A)

C# ile 6rnek CRC Hesaplama Algoritmasi

RS232 / RS485 ASCII output telegram :
8 character digit + 16 bit crc High Byte + 16 bit crc Low Byte + LF(0X0A)

CRC Algorithm
CRC-16/MAXIM

public static ushort Compute_CRC16_Simple(byte[] bytes)

{
const ushort generator = 0x8005; /* divisor is 16bit */
ushort crc = 0; /* CRC value is 16bit */

foreach (byte b in bytes)

{
crc A= (ushort(b << 8); /* move byte into MSB of 16bit CRC */

for (inti=0;i<8;i++)
{
if ((crc & 0x8000) !=0) /* test for MSB = bit 15 */
{
crc = (ushort((crc << 1) A generator);
}
else
{
cre<<=1;
}
}
}

return crc;

} 8




6. MODBUS ADRES TABLOSU

COIL ADRES TABLOSU
C0|(IhA:):I(;eS| Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Deger Read/Write
Varsayilan
0x01 RESET_DEVICE Sensér Reset 1 bit Deger=0 Read/Write
1=Reset
HOLDING REGISTER ADRES TABLOSU
Holding
Register Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Varsayilan Deger | Read/Write
Adresi (hex)
Baudrate (0=600, 1=1200, 2=2400,
3=4800, 4=9600, 5=14400,
0x01 UART_BAUD 6=19200, 7=38400, 8=57600, 4
9=115200)
0x02 UART_PARITY Parity (0=None, 1=0dd, 2=Even) 0
Network baglantisi icin adres bilgisi
O0x03 UART_ADRESS (1 ile 247 arasinda) 1
0x04 POS_RESOLUTION Pozisyon Cozunarlugi (1um ile 1
65535um arasinda) ) )
16 bit (word) Read/Write
Pozisyon Filtresi
0=2ms(500 Hz), 1=3ms(333Hz),
0x05 POS_FILTER 2=4ms(250Hz), 3=5ms(200Hz), 6
4=6ms(166Hz), 5=8ms(125Hz),
6=10ms(100 Hz)
OX06 SPEED_STEP Hiz Adimi (0.01 mm/s'nin 1-65535 100
arasinda katlar)
Hiz Filtresi
0x07 SPEED_FILTER 0-128 arasinda 64
INPUT REGISTER ADRES TABLOSU
Input
Register Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Varsayilan Deger | Read/Write
Adresi (hex)
0x01 INPT_REG_HPOS 32 bit signed position data high
word
0x02 INPT_REG_LPOS 32 bit signed position data low
word
16 bit signed speed data (0.01
0x03 INPT_REG_SPEED mm'nin katlari) 16 bit (word) Read-only
Error and Status Data (Hata ve
0x04 INPT_ERROR Durum Kodlari) kismina bakiniz.
0x05 INPT_POS_RESOLUTIO Pozisyon Cozunurlagi (1um ile 1
N 65535um arasinda)




0x06

INPT_POS_FILTER

Pozisyon Filtresi
0=2ms(500 Hz), 1=3ms(333Hz),
2=4ms(250Hz), 3=5ms(200Hz),
4=6ms(166Hz), 5=8ms(125Hz),

6=10ms(100 Hz)

0x07

INPT_SPEED_STEP

Hiz Adimi (0.01 mm/s'nin 1-65535
arasinda katlarr)

100

0x08

INPT_SPEED_FILTER

Hareketli ortalama filtre 6rnek
sayisi
0-128 arasinda

64

Error and Status Data ( Hata ve Durum Kodlari)

Bit No isim \I;Zrés:ryllan Agiklama
Bit O PosStart 0 Konum isaretleyici strogun disinda
Bit 1 PosEnd 0 Konum isaretleyici strogun disinda
Konum isaretletleyici 6l¢lim alani
Bit 2 LowLimit 0 disinda
Konum isaretletleyici 6lcim alani
Bit 3 HighLimit |0 disinda
Bit 4 ComéErrl 0 Dahili haberlesme hatasi 1
Bit 5 ComErr2 0 Dahili haberlesme hatasi 2
Bit 6 CrcError 0 Dahili CRC hatasi
Bit 7 LowSignal |0 Diislik sinyal seviyesi
Bit 8-11 Amplitudel min 3 | Sinyal genligil, yiksek daha iyi
Bit 12-15 Amplitude2 min 3 | Sinyal genligi2, yiksek daha iyi

10
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ATEK ELEKTRONIK SENSOR TEKNOLOJILERI SANAYIi VE TICARET A.S.
@M Gebze 0SB, 800. Sokak, No:814 Gebze/KOCAELI
Tel: +90 262 673 76 00
Fax:+90 262 673 76 08

(P Web: www.ateksensor.com

>4 E-Mail: info@ateksensor.com
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