COIL ADRES TABLOSU

Coil Adresi (hex) Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Deger Read/Write
0x00 RESET VALLEY Ciha?z.aglldlélnculan. beri okunan
- minimum degeri resetleme
0x01 RESET PEAK Cihaz ?glldlélnd?n Peri okunan
- maksimum degeri resetleme
Cihaz agildigindan beri okunan
0x02 RESET_PEAK_VALLEY maksimum ve minimum degeri Varsayilan
resetleme Deger=0
0x03 TARE_APPLY Tare fonksiyonunu aktiflestirme 1 bit _ Read/Write
0x04 PLAY_BUZZER_100MS Buzzer'in bip sesi cikarmasi O=Inaktif
0x05 OUT1_SET 1. Rolenin gekmesi 1=Aktif
0x06 OUT1_CLEAR 1. Rélenin birakmasi
0x07 OUT2_SET 2. Rolenin ¢ekmesi
0x08 OUT2_CLEAR 2. Roélenin birakmasi
0x09 SAVE_HOLDING_REGS Versiyon 3.0'dan sonra gegerlidir.

*Role gikislarinin coil parametreleriyle kontrol edilebilmesi igin ilgili rélenin fonksiyon ¢esidinin (mode) OFF olmasi gerekir.

HOLDING REGISTER ADRES TABLOSU

Holding Register . Varsayilan .
Py Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Deger Read/Write
Ondalik hane noktasinin ekrandaki
0x00 DECIMAL_POINTS gosterimde yeri (0=A, 1=A.A, 2=A.AA, | 16 bit (word) 1 Read/Write
3=A.AAA 4=A.AAAA)
0x01 SET1A_HIGH Set-1A degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x02 SET1A_LOW Set-1A degeri [LSB] 16 bit (L word) 250
0x03 SET1B_HIGH Set-1B degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x04 SET1B_LOW Set-1B degeri [LSB] 16 bit (L word) 750
Fonksi idi (0=0FF, 1=Stand, .
0x05 MODE1 onksiyon cesidi ( an% 1 16 bit (word) 1
2=Band, 3=Catch, 4=Dual, 5=Periodic)
g 0x06 DELAY1_HIGH Delay siresi (saniye) [MSB] 16 bit (H word) 0
z: 0x07 DELAY1_LOW Delay siiresi (saniye) [LSB] 16 bit (L word) 0 Read/Write
2 0x08 HYSUP1_HIGH Ust histerezis degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
F‘ 0x09 HYSUP1_LOW Ust histerezis degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
0x0A HYSDOWN1_HIGH Alt histerezis degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x0B HYSDOWN1_LOW Alt histerezis degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
0x0C OFFSET1_HIGH Offset degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x0D OFFSET1_LOW Offset degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
Normalde rélenin durumu
O0xOE CONDITION_MODE1 16 bit d 0
X - (0=N.C.=Kapali 1=N.0.=Acik) it (word)

*MSB(Most Significant Bit) veya H word(HIGH): 32 bitlik bir sayi icin blyik olan 16 biti ifade eder.
*LSB(Least Significant Bit) veya L word(LOW): 32 bitlik bir sayi igin kigtik olan 16 biti ifade eder.

*H word ve L word ile girilecek degerler icin Write Multiple Register(0x10) fonksiyon kodu kullanilip, her iki deger de her zaman
girilmelidir. Bu degerler icin decimal points degeri her zaman 3'tir.
*Ornegin SET1A degerini 66.5 yapmak igin SET1A_HIGH=1000 (1.000d), SET1A_LOW=964 (0.964d) olmalidir.




HOLDING REGISTER ADRES TABLOSU

Holding Register . Varsayilan .
AT Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Deger Read/Write
O0xOF SET2A_HIGH Set-2A degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x10 SET2A_LOW Set-2A degeri [LSB] 16 bit (L word) 750
0x11 SET2B_HIGH Set-2B degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x12 SET2B_LOW Set-2B degeri [LSB] 16 bit (L word) 850
Fonksiyon gesidi (0=0FF, 1=Stand, .
0x13 MODE2 16 bit d 1
X 2=Band, 3=Catch, 4=Dual, 5=Periodic) it (word)
&
5 0x14 DELAY2_HIGH Delay siiresi (saniye) [MSB] 16 bit (H word) 0
% 0x15 DELAY2_LOW Delay siresi (saniye) [LSB] 16 bit (L word) 0 Read/Write
bﬂ_ 0x16 HYSUP2_HIGH Ust histerezis degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
o 0x17 HYSUP2_LOW Ust histerezis degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
0x18 HYSDOWN2_HIGH Alt histerezis degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x19 HYSDOWN2_LOW Alt histerezis degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
Ox1A OFFSET2_HIGH Offset degeri [MSB] 16 bit (H word) 0
0x1B OFFSET2_LOW Offset degeri [LSB] 16 bit (L word) 0
N Ide rélenin d
0x1C CONDITION_MODE2 ormaide rotenin durumu 16 bit (word) 0
(0=N.C.=Kapah 1=N.0.=AgIk)
1=Analog cikis, sensorden gelen degeri
direkt tir.
0x1D ANALOG_OUTPUT Irext yansitir 1
0=Analog ¢ikis, manuel olarak
< ylzdesel belirlenir.
G
8 Analog cikisi manuel ylizde oraniyla 16 bit (word) Read/Write
= belirleme. Decimal points her zaman
Z 2'dir.
Ox1E ANALOG_OUTPUT_SET | .. .. . 0
Ornegin; 0-10 V igin analog ¢ikis 6.5 V
ise %65 olacagindan bu deger
6500(65.00d)'dr.
Protokol segimi (0=ASCII, 1=MB_RTU,
Ox1F UART_PROTOCOL - 1
X - 2=MB_ASCII)
0x20 UART ADRESS Network béélantm icin adres bilgisi (1 1
ile 247 arasinda)
n
%l-° Baudrate (0=600, 1=1200, 2=2400,
2 0x21 UART_BAUD 3=4800, 4=9600, 5=14400, 6=19200, 4
g 7=38400, 8=57600, 9=115200) 16 bit (word) Read/Write
o
§ 0x22 UART_PARITY Parity (0O=None, 1=0dd, 2=Even) 0
o« 0x23 UART_PERIOD Period (1/ms cinsinden) 100
Baglanan MODBUS cihazdan EPA'ya
0x24 MODBUS_RAWDATA | veri yollamak icin kullanilir (Bu 6zellik -
V3.1 ve sonraki versiyonlarda aktiftir)




*MSB(Most Significant Bit) veya H word(HIGH): 32 bitlik bir sayi icin blyik olan 16 biti ifade eder.

*LSB(Least Significant Bit) veya L word(LOW): 32 bitlik bir sayi igin kigiik olan 16 biti ifade eder.
*H word ve L word ile girilecek degerler icin Write Multiple Register(0x10) fonksiyon kodu kullanilip, her iki deger de her zaman
girilmelidir. Bu degerler icin decimal points degeri her zaman 3'tir.

*Ornegin SET1A degerini 25.5 yapmak igin SET1A_HIGH=0 (0d), SET1A_LOW=25500 (25.500d) olmalidir.

**Analog_Output_Set parametresiyle ayarlanan analog ¢ikisi yalnizca Analog_Output=0 oldugunda galisir. Analog_Output=1 iken
analog cikis cihaz kontroliinde degildir, sensérden gelen deger direkt olarak aktarilir.

INPUT REGISTER ADRES TABLOSU

Input Register . Varsayilan .
s el Parametre Adi Parametre Agiklamasi Bit Sayisi Degeri Read/Write
Sensoérden alinan islenmemis ham
0x00 ANALOG_RAW_VALUE . -
- - deger
Ondalik hane noktasinin ekrandaki
0x01 DECIMAL_POINTS gosterimde yeri (0=A, 1=A.A, 2=A.AA, 1
3=A.AAA 4=A.AAAA)
0x02 PROCESS_VALUE Cihaz ekraninda gosterilen anlk deger -
0x03 VALLEY VALUE Cihaz aglldlg_|_n<.j.an b?rl okunan en i
- disik deger
0x04 PEAK VALUE Cihaz aglld|§|ndan bevrl okunan en i
- ylksek deger
Harici Tare Modulinin durumu 16 bit (word) Read-only
0x05 DIGITAL 105 (4.bit), 1..ve 2. Rolelerin c.ll{rum.u (0. ve 00000
- 1. bit) [00000=Hepsi Inaktif,
10011=Hepsi Aktif]
Process Value degerinin o anda tare'li
0x06 TARE_STATUS mi tare'siz mi oldugunu gosterir.
O=Tare'siz, 1=Tare'li
0x07 PROCESS VALUE LOW Ekrand'a gésterlilen verinin low V\./o'rdu
- - (Versiyon 3.0'dan sonra gegerlidir)
0x08 PROCESS_VALUE_HIGH Ekrand? gésterilen verinin high v.vc?rdu
(Versiyon 3.0'dan sonra gegerlidir)

Function Code Definitons (Fonksiyon kodlari)

Read Coil 0x01
Read Holding Register 0x03
Read Input Register 0x04
Write Single Coil 0x05
Write Single Register 0x06
Write Multiple Coils 0ox0f
Write Multiple Register 0x10




